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ЕКЗАМЕНАЦІЙНІ ПИТАННЯ З ТЕОРЕТИЧНОЇ МЕХАНІКИ.

1. Предмет теоретична механіка і його зв’язок з іншими предметами.  
2. В’язі та їх реакції.
3.  Умова рівноваги плоскої системи збіжних сил в геометричній формі.  
4. Визначення рівнодіючої плоскої системи збіжних сил.
5. Методика розв’язання задач по визначенню рівнодіючої плоскої системи збіжних сил.  
6. Визначення рівнодіючої плоскої системи збіжних сил геометричним методом.

7. Пара сил. Властивості пар сил. Додавання пар. Умова рівноваги пар сил.  
8. Рівняння рівноваги просторової системи збіжних сил.
9. Зведення плоскої системи сил до даного центру. Можливі випадки зведення.  
10. Поняття про статично  визначені та статично невизначені задачі.

11. Закони динаміки. Дві основні задачі динаміки.  
12. Тертя ковзання. Сила, кут, конус тертя. Умова самогальмування.

13. Центр паралельних сил і його властивість. Координати центру паралельних сил.  
14. Центр ваги тіла. Координати центру ваги тіла.

15. Які рівняння і скільки можна скласти для зрівноваженої системи довільно розташованих сил?  
16. Визначення положення центру ваги перерізів, що складені з стандартних профілів прокату.

17. Рівняння рівноваги просторової системи збіжних сил.
18. Рівняння рівноваги просторової системи паралельних сил.
19. Поняття про ферми. Методи розрахунку ферм.  
20. Рівняння рівноваги плоскої системи довільно розташованих сил (три види).

21. Визначення зусиль у стержнях ферм методом наскрізних перетинів.  
22. Плоско паралельний рух тіла. Рівняння руху. Розкладання руху на поступальний та обертальний.

23. Визначення зусиль у стержнях ферм методом вирізання вузлів.  
24. Методика розв’язування задач статики з урахуванням сили тертя.
25. Нерівномірний криволінійний рух точки: рівняння руху визначення швидкості та прискорення.
26. Рівномірний криволінійний рух точки: рівняння руху, визначення швидкості та прискорень.
27. Методика розв’язання задач по визначенню реакцій в’язей з тертям.

28. Нерівномірний обертальний рух тіла навколо нерухомої осі: рівняння руху, визначення кутової швидкості та кутового прискорення.

29. Методика розв’язування задач по визначенню реакцій стержньових в’язей.

30. Визначення прискорень точок з допомогою планів прискорен
31. Балочні системи. Види балок, опор, навантаження.

32. Головний вектор і головний момент плоскої системи довільно розташованих сил.

33. Робота сили. Потужність.
34. Тертя ковзання. Умова самогальмування.

35. Принцип Даламбера для матеріальної точки. Методика розв’язання задач динаміки з допомогою метода кінетостатики.

36. Диференційні рівняння руху точки.

37. Методика побудови плану прискорень кривошипно-повзунного механізму.

38. Теорема про додавання прискорень при переносному обертальному русі.

39. Теорема про додавання прискорень при переносному поступальному русі.

40. Складний рух точки. Теорема про додавання швидкостей.

41. Принцип Даламбера для матеріальної точки. Сила інерції.
42. Рівно змінний обертальний рух твердого тіла навколо нерухомої осі: рівняння руху, приклади.

43. Складний рух точки. Теорема про додавання швидкостей.
44. Рівновага системи тіл. Визначення внутрішньої сили.

45. Миттєвий центр швидкостей. Визначення швидкостей точок з допомогою миттєвого центру швидкостей.

46. Поступальний рух твердого тіла. Теорема.
47. Обертальний рух твердого тіла навколо нерухомої осі: рівняння руху, приклади.
48. Обертальний рух тіла навколо нерухомої осі. Формули для визначення характеристик руху.

49. Основні поняття кінематики. Способи задавання руху точки.
50. Визначення швидкості точки при координатному способі завдання руху точки.

51. Визначення швидкості при природному способі завдання руху точки.
52. Визначення прискорень точки при природному способі завдання руху точки.
53. Визначення траєкторії та прискорення точок при координатному способі задавання руху точки.

54. Методика побудови плану швидкостей кривошипно-повзунного механізму.

55. Плоско паралельний рух тіла. Рівняння руху. Розкладання руху на поступальний та обертальний.

56. Рівнозміний криволінійний рух точки. Закон руху. Визначення швидкостей та прискорень.

57. Передачі обертального руху. Поняття про передаточне відношення.
